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| ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO (E)

iATENCION! Instrucciones de seguridad impor-
tantes. Leer y seguir con atencion las Adverten-
cias y las Instrucciones que acompanan el pro-
ducto, ya que el uso inapropiado puede causar
daios a personas, animales o cosas. Guardar las
instrucciones para futuras consultas y transmi-
tirlas a eventuales reemplazantes en el uso de
la instalacion. )

Este productosedebera utilizar inicamente para
eluso para el cual ha sido expresamente instala-
do.Cualquierotrousoseconsiderarainadecuado
y por lo tanto peligroso El fabricante no se res-
ponsabiliza por posibles danos causadosdebido
a usos inapropiados, erroneos e irrazonables.

SEGURIDAD GENERAL

Le agradecemos por haber elegido este producto,

en la Empresa estamos seguros que obtendran las

Erestaciones necesarias para su uso. )
ste producto responde a las normas reconocidas

de la técnica y de las disposiciones inherentes a la

seguridad siempre que haya sido correctamente
instaladofpor personal cualificado y experto (insta-
lador profesional).

La automatizacion, si seinstala y utiliza de manera

correcta, cumple con los estandares de seguridad

para el uso. Sin embargo es conveniente respetar
algunas reglas de comportamiento para evitar in-

convenientes accidentales: .

- Mantener a ninos, personas y cosas fuera del radio
de accion de la automatizacion, especialmente
durante su movimiento.

- No permitir que los ninos jueguen o permanezcan
en el radio de accion de la automatizacion.

-El aparato puede ser usado por nifos a partir de
los8anosdeedady por personas concapacidades
fisicas, sensoriales o mentalesreducidas, o sin expe-
rienciaolosconocimientos necesarios, siempre que
sea bajo vigilancia o después de que estas hayan
recibido instrucciones sobre el uso del aparato de
forma segura y de qlue_hayan comprendido los
peligrosinherentes al mismo. Los ninos no deben
Jugarconelaparato.Lalimpiezayelmantenimiento
destinadosaserrealizados porelusuarionodeben
ser llevados a cabo por los nifos sin vigilancia.

-Los ninos deben ser vigilados para cerciorarse que
no jueguen con el equipo. No permitir que los ni-
Aos jueguen con los controles fijos. Mantener los
mandos a distancia alejados de los nifos.

- Evitar operar cerca de |as bisagras o de los érganos
mecanicos en movimiento.

-No obstaculizar el movimiento de la hoja y no
intentar abrir manualmente la puerta si no se ha
desbloqueado el accionador con el dispositivo de
desbloqueo especifico.

-Noingresaralradiodeacciondelapuertaocancela
motorizadasdurante el movimiento de las mismas.

-Nodejarradiomandos u otros dispositivosde man-
do al alcance de ninos, para evitar accionamientos
involuntarios.

- Laactivaciondel desbloqueo manual podriacausar
movimientosincontroladosdelapuertaencasode
averias mecanicas o condiciones de desequilibrio.

-En caso de automatizaciones para persianas
enrollables: vigilar la persiana en movimiento y
mantener alejadas a las personas hasta que este
completamente cerrada.Tener precaucion cuando
se acciona el desbloqueo, si estuviera presente,
puesto que una persiana enrollable abierta podria

caer rapidamente en caso de desgaste o roturas.

-La rotura o el desgaste de 6rganos mecanicos de
la puerta (parte guiada), como por ejemplo ca-
bles, muelles, soportes, goznes, guias, etc. podria
Fe_nerar peligros. Hacer controlar periodicamente
a instalacion por personal cualificado y experto
(instalador profesional), segun lo indicado por el
instalador o por el fabricante de la puerta.

- Para cualquier operacion de limpieza exterior, inte-
rrumpir la alimentacién de red.

- Mantenerlimpiaslas 6pticasdelasfotocélulasylos
dispositivos de senalizacion luminosa. Controlar
que ramas y arbustos no obstaculicen los disposi-
tivos de seguridad.

- No utilizar laautomatizacién sinecesita intervencio-
nesdereparacion.Encasodeaveriaodedefectode
funcionamiento de la automatizacion, interrumpir
la alimentacion de red en la automatizacion, abs-
tenerse de cualquier intento de reparacién o inter-
venciéndirectayrecurrirséloapersonal cualificado
y experto (instalador profesional) para la necesaria
reparaciony mantenimiento.Parapermitirelacceso,

activar el desbloqueo de emergencia (si estuviera
Bresente). o B i
-Para cualquier intervenciéon directa en la auto-

matizacion o en la instalacion no prevista por el
presente manual, recurrir a personal cualificado y
experto (instalador profesional).

- Al menos una vez al afo hacer controlar la integri-
dadyelcorrectofuncionamiento de laautomatiza-
cion por personal cualificado y experto (instalador
profesional), enparticularde todoslos dispositivos
de seguridad.

- Las intervenciones de instalaciéon, mantenimiento y
reparaciondeben serregistradasyladocumentacion
correspondiente sedebe manteneradisposiciondel
usuario.

-El incumplimiento de lo antes indicado puede
provocar situaciones de peligro.

DESGUACE
La eliminacion de los materiales se debe
realizar respetando las normas vigentes. No
mmm  desecharsuequipodescartado, las pilasolas
baterias usadas con los residuos domésticos.
Usted tiene la responsabilidad de desechar
todos sus residuos de equipos eléctricos o
electrénicos, entregandolos a un punto de
recogidadedicadoal reciclaje de los mismos.

Todo aquello que no esta expresamente previsto
en el manual de uso no esta permitido. El buen
funcionamientodeloperadoresgarantizadosélo
si se respetan las Erescripciones indicadas en el
presentemanual.LaEmpresanoseresponsabili-
za ?orlos dainos causados porelincumplimiento
delasindicacionesdadasen el presente manual.
Def'ando inalteradaslas caracteristicas esenciales
del producto, la Empresa se reserva el derecho
de realizar, en cualquier momento, modificacio-
nes que considere convenientes para mejorar
la técnica, la fabricaciéon y la comercializacion
del producto, sin comprometerse a actualizar la
presente publicacion.
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El cierre de la cancela esta garantizado por una electrocer-
radura, o bien por el dispositivo de bloqueo hidraulico en
las versiones SUB provistas de tal dispositivo. Las versiones
dotadas de deceleracion permiten, en fase de apertura y
de cierre, un acercamiento de la hoja al final de la carrera
sin molestas sacudidas. La fuerza de empuje se regula con
extrema precision mediante dos valvulas by-pass, que con-
stituyen la seguridad antiaplastamiento.El funcionamiento
defindecarreraseregulaelectronicamente desde el cuadro
de mandos mediantetemporizador. Quitandountapon ex-
presamente previstoenlatapa, se puede accederféci?mente
al dispositivo de desbloqueo de emergencia, que se activa
con la llave especifica, asignada en el equipamiento base.

La activacion del sistema de desbloqueo podria provocar
movimientos incontrolados de la cancela en caso de que
haya desequilibrios o averias mecanicas.

1) PARTES PRINCIPALES DEL AUTOMATISMO

Servomotoroleodinamico monobloque (fig.1) constituido por:

M) Motor monofasico de 2 polos protegido mediante
disyuntor térmico.

P) Bomba hidraulica de I6bulos.

D) Distribuidor con valvulas de regulacion.

PC) Gato - cremallera - piidn.

Com‘aonentes asignados en el equipamiento base:llavede

desbloqueoy regulacion by-pass - condensador - casquillo

acanalado - manual de instrucciones.

ATENCION: El servomotor puede ser derecho o izquierdo,

observando la cancela desde el lado interior (sentido de

apertura). El servomotor derecho o izquierdo se puede

identificar a través de la posicion del perno de desbloqueo

“PST".Enlafig.1,estarepresentado un servomotorizquierdo.

2) ACCESORIOS

- Caja de cimentacion portante FCS y CPS (predispone al
automatismo).

- Brazo de corredera BSC (para montaje fuera del quicio).

3) MANTENIMIENTO

ATENCION: Cada dos anos, hay que sustituir completa-
mente el aceite de cada servomotor. El aceite debe ser
absolutamente del mismo tipo (IDROLUX).

D811036_10



ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

{ATENCION! Instrucciones de seguridad importantes. Leer y seguir con aten-
cidn todas las advertencias y las instrucciones que acompainan el producto,
ya que la instalacién incorrecta puede causar dafios a personas, animales o
cosas. Las advertencias y las instrucciones brindan importantes indicacio-
nes concernientes a la seguridad, la instalacién, el uso y el mantenimiento.
Conservar las instrucciones para adjuntarlas a la documentacién técnica y
para consultas futuras.

SEGURIDAD GENERAL

Este producto ha sido disenado y fabricado exclusivamente para el uso indicado

en la presente documentacion. Otros usos diferentes a lo indicado podrian oca-

sionar dafos al producto y ser causa de peligro.

-Los elementos de fabricacion de la maquina y la instalacion deben presentar
conformidad con las siguientes Directivas Europeas, donde se puedan aplicar:
2014/30/UE, 2014/35/UE, 2006/42/UE, 2011/305/UE, 2014/53/UE y sus pos-
teriores modificaciones. Para todos los Faises extra UE, ademas de [as normas
nacionales vigentes, para lograr un nivel de sequridad apropiado se deben res-

etar también las normas antes citadas.

-La Empresa fabricante de este producto (en adelante "empresa”) no se respon-
sabiliza por todo aquello que pudiera derivar del uso incorrecto o diferente a
aquel para el cual esta destinado e indicado en la presente documentacion,
como tampoco por el incumplimiento de la Buena Técnica en la fabricacion de
los cierres (puertas, cancelas, etc.), asi como por las deformaciones que pudieran
producirse durante su uso.

-La instalacion debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional,
conforme a EN12635), en cumplimiento de la Buena Técnica y de las normas vigentes.

-Antes de instalar el producto, realizar todas las modificaciones estructurales de
modo tal que se respeten las distancias de seguridad y para la proteccion o ais-
lamiento de todas las zonas de aplastamiento, corte, arrastre y de peligro en ge-
neral, segun lo previsto por las normas EN 12604 y 12453 o eventuales normas
locales de instalaciéon. Comprobar que la estructura existente cumpla con los
requisitos necesarios de resistencia y estabilidad.

-Antes de comenzar la instalacion, comprobar la integridad del producto.

-La Empresa no es responsable del cumplimiento de la Buena Técnica en la rea-
lizacién y mantenimiento de los cerramientos por motorizar, como tampoco de
las deformaciones que surgieran durante el uso.

-Comprobar que el intervalo de temperatura declarado sea compatible con el
lugar destinado para instalar la automatizacién.

-No instalar este producto en atmaosfera explosiva. la presencia de gases o humos
inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

-Antes de realizar cualquier intervencion en la instalacion, interrumpir la alimen-
tacion eléctrica. Desconectar también eventuales baterias compensadoras si
estuvieran presentes.

-Antes de conectar la alimentacién eléctrica, asegurarse de que los datos de
placa correspondan a los de la red de distribucion eléctrica y que en el origen
de la instalacion eléctrica haya un interruptor diferencial y una proteccion de
sobrecarga adecuados. En la red de alimentacion de la automatizacion, se debe
prever un interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la desco-
nexion completa en las condiciones de la categoria de sobretension Il

- Comprobar que en el origen de la red de alimentacion, haya un interruptor diferen-
cial con umbral no superior a 0.03A y confarme a lo previsto por las normas vigentes.

-Comprobar gue la instalacion de puesta a tierra esté realizada correctamente;
conectar a tierra todas las piezas metalicas del cierre (puertas, cancelas, etc.) ¥
todos los componentes de la instalacion con borne de tierra.

-La instalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos
conformes a la EN 12978 y EN12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables,

-Si las fuerzas de impacto superan los valores previstos por las normas, aplicar
dispositivos electrosensibles o sensibles a la presion.

-Aplicar todos los dispositivas de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.)
necesarios para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre,
corte. Tener en cuenta las normativas y las directivas vigentes, los criterios de la
Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion, la l6gica de funcionamiento del
sistema y las fuerzas desarrolladas por |a automatizacion.

-Aplicar las senales previstas por las normativas vigentes para identificar las zo-
nas peligrosas (los riesgos residuales). Toda instalacion debe estar identificada
de manera visible segiin lo prescrito por la EN13241-1.

-Una vez completada la instalacion, colocar una placa de identificacion de la

uerta/cancela.

-Este producto no se puede instalar en hojas que incorporan puertas (salvo que
el motor se active solo cuando la puerta esta cerrada)

-Sila automatizacion es instalada a una altura inferior a 2,5 m o esta al alcance, es
necesario garantizar un grado de proteccion adecuado de las piezas eléctricas y
mecanicas.

-Solo para automatizaciones de persianas
1) Las partes moviles del motor se deben instalar a una altura de 2,5 m por
encima del suelo o encima de otro nivel que pueda permitir su acceso.

2) El motorreductor se debe instalar en un espacio segregado y provisto de
proteccion, de manera que sea accesible s6lo con el uso de herramientas.

3) Si hay aberturas que permiten el paso de un cilindro de 50 mm de diametro,
se debe proteger el riesgo de elevacion.

En este caso, aplicar un par de células fotoeléctricas para prevenir el aplasta-
miento en el dintel superior.

-Instalar cualquier mando fijo en una posicion que no cause peligros y alejado de
las piezas moviles. En particular los mandos con hombre presente estén coloca-
dos a la vista directa de la parte guiada&a salvo que no sean con llave, se deben
instalar a una altura minima de 1,5 m y de manera tal de que no sean accesibles
para el publico.

-Aplicar al menos un dispositivo de sefializacién luminosa (parpadeante) en po-
sicidn vertical, ademas fijar a la estructura un cartel de Atencién.

-Fijar de manera permanente una etiqueta correspondiente al funcionamiento del
desblogueo manual de la automatizacion y colocarla cerca del 6rgano de maniobra.

-Asegurarse de que durante la maniobra se eviten y se proteja de los ries?os me-
canicos y en particular el impacto, el aplastamiento, arrastre, corte entre la parte

uiada y las partes fijas alrededor.

-Una vez realizada la instalacion, asegurarse de que el ajuste de la automatiza-
cion del motor esté configurado de manera correcta y que los sistemas de pro-
teccion Iy de desbloqueo funcionen correctamente,

-Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de mantenimiento y
reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen funcionamiento
de la automatizacion, en caso que se utilicen componentes de otros fabricantes.

-No realizar ninguna modificacion a los componentes de la automatizacion si no
se cuenta con autorizacion expresa por parte de la Empresa.

-Instruir al usuario de la instalacion sobre los eventuales riesgos residuales, los
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sistemas de mando aplicados y la ejecucién de la maniobra de apertura manual
en caso de emergencia: entregar el manual de uso al usuario final.

-Eliminar los materiales de embalaje (plastico, carton, poliestireno, etc.) segin
lo previsto por las normas vigentes. No dejar sobres de nylon y poliestireno al
alcance de los ninos.

CONEXIONES

{ATENCION! Para la conexion a la red utilizar: cable multipolar de seccién mi-

nima de 5x1,5mm? & 4x1,5mm? para alimentaciones trifasicas o bien 3x1,5mm?

para alimentaciones monofdsicas (a modo de ejemplo, el cable puede ser del
tipo HO5RN-F con seccion de 4x1.5mm?). Para la conexion de los dispositivos

auxiliares utilizar conductores con seccion minima de 0,5 mm?.

- Utilizar exclusivamente pulsadores con capacidad no inferior a 10A-250V.

- Los conductores deben estar unidos por una fijacion suplementaria cerca de
los bornes (por ejemplo mediante abrazaderas) para mantener bien separadas
las partes bajo tension de las partes con muy bacj'a tension de seguridad.

- Durante la instalacion se debe quitar la funda del cable de alimentacion para
permitir la conexidn del conductor de tierra al borne especifico, dejando los
conductores activos lo mas cortos posible. El conductor de tierra debe ser el
ultimo a tensarse en caso de aflojamiento del dispositivo de fijacion del cable.

{ATENCION! los conductores a muy baja tension de seguridad se deben mante-
ner fisicamente separados de los circuitos a baja tension.

La accesibilidad a las partes bajo tension debe ser posible exclusivamente para

el personal cualificado (instalador profesional).

CONTROL DE LA AUTOMATIZACION Y MANTENIMIENTO

Antes de que la automatizacion quede definitivamente operativa, y durante las

intervenciones de mantenimiento, controlar estrictamente lo siguiente:

-Comprobar que todos los componentes estén fijados firmemente,

~-Controlar |la operacion de arranque y parada en el caso de mando manual.

-Controlar la logica de funcionamiento normal o personalizada.

-S6lo para cancelas correderas: comprobar el correcto engra na"e de la cremalle-
ra - pinon con un juego de 2 mm a lo largo de toda la cremallera; mantener el
carril de desplazamiento siempre limpio y libre de desechos.

-Solo para cancelas ¥ puertas correderas: comprobar que la via de desplaza-
miento de la cancela sea lineal, horizontal y las ruedas sean aptas para soportar
el peso de la cancela.

-Solo para cancelas correderas suspendidas (Cantilever): comprobar que no se
produzca ninguna bajada u oscilacion durante la maniobra.

-Solo para cancelas batientes: comprobar que el eje de rotacion de las hojas esté
en posicion perfectamente vertical.

- Sélo para barreras: antes de abrir la portezuela el muelle debe estar descarga-
do (mastil vertical).

-Controlar el correcto funcionamiento de todos los dispositivos de seguridad
(fotocélulas, cantos sensibles, etc) y el correcto ajuste de los dispositivos de
seguridad antiaplastamiento, comprobando que el valor de la fuerza de im-
pacto, medido en los puntos previstos por la norma EN 12445, sea inferior a lo
indicado en al norma EN 12453.

-Las fuerzas de impacto pueden ser reducidas utilizando cantos deformables.

-Controlar el buen funcionamiento de la maniobra de emergencia donde esté presente.

-Controlar la operacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.

-Comprobar la integridad de las conexiones eléctricas y de los cableados, en
Barticular el estado de las cubiertas aislantes y de los sujetacables.

-Durante el mantenimiento limpiar las Opticas de las fotocélulas.

-Durante el periodo en que la automatizacién esta fuera de servicio, activar el des-
blogqueo de emergencia (véase apartado “MANIOBRA DE EMERGENCIA"), de mane-
ra tal T:ie dejar libre la parte guiada y permitir la apertura y el cierre manual de la
cancela,

-5i el cable de alimentacion esta dafado, el mismo debe ser sustituido por el
fabricante o por el servicio de asistencia técnica de éste o por una persona con
una capacitacion similar, de manera tal de prevenir cualquier riesgo.

-Si se instalan dispositivos de tipo “D" (tal como los define la EN12453), conec-
tados en modo no comprobado, establecer un mantenimiento obligatorio con
frecuencia al menos semestral. \

- El mantenimiento, como se ha descrito anteriormente, se debe repetir por lo
menos anualmente o con intervalos menores si las caracteristicas del lugar o
de la instalacién lo requirieran.

R‘\TENCION!
ecordar que la motorizacion sirve para facilitar el uso de la cancela/puerta pero
no resuelve problema de defectos o carencias de instalacién o de falta de man-
tenimiento.

DESGUACE

La eliminacion de los materiales se debe realizar respetando las normas

vigentes.Nodesecharsuequiaodescartado,Iaspiiasolasbateriasusadas

conlosresiduos domésticos. Usted tiene la responsabilidad de desechar

todos sus residuos de equipos eléctricos o electronicos, entregandolos
I - un punto de recogida dedicado al reciclaje de los mismos.

DESMANTELAMIENTO

Si la automatizacion es desmontada para luego ser montada nuevamente en
otro sitio hay que:

Interrumpir la alimentacion y desconectar toda la instalacion eléctrica.

-Quitar el accionador de la base de fijacion.

-Desmontar todos los componentes de la instalacion.

-5i algunos componentes no pudieran ser quitados o estuvieran danados, sustituirlos.

LAS DECLARACIONES DE CONFORMIDAD SE PUEDE CONSULTAREN EL SITIO
WEB http://www.bft-automation.com/C|

LAS INSTRUCCIONES DE MONTAJE Y USO SE PUEDEN CONSULTAR EN LA
SECCION DESCARGAS.

Todo aquello que no esta expresamente previsto en el manual de uso no
estd permitido. El buen funcionamiento del operador es garantizado sélo si
serespetan los datosindicados.La Empresano seresponsabiliza porlosdanos
causadosporelincumplimientodelasindicaciones dadasen el presentemanual.
Dejando inalteradas las caracteristicas esenciales del producto, la Empresa
sereservael derecho derealizar, en cualquiermomento, modificaciones que
considere convenientes paramejorarlatécnica, lafabricacion ylacomerciali-
zaciondel producto, sin comprometerseaactualizarla presente publicacién.
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Fig.4

Fig. 5
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Fig. 11
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Fig.15 Fig. 16

Fig.17
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MANUAL DE INSTALACION

1) DATOS GENERALES

El operador oleodinamico SUB es la solucion ideal para aplicaciones soterradas
bajo el quicio. Resuelve brillantemente los problemas de estética del automatis-
mo. El servomotor SUB esta realizado con un unico monobloque estanco que
contiene la central hidraulica y el gato y que permite, asi, obtener una instalacion
completamente soterraday sin ninguna conexion hidraulica.El cierredela cancela
esta garantizado por una electrocerradura, o bien por el dispositivo de bloqueo
hidraulico en las versiones SUB provistas de tal dispositivo. Las versiones dota-
das de deceleracion permiten, en fase de apertura y de cierre, un acercamiento
de la hoja al final de la carrera sin molestas sacudidas. La fuerza de empuje se
regula con extrema precision mediante dos valvulas by-pass, que constituyen
la seguridad antiaplastamiento. El funcionamiento de fin de carrera se regula
electronicamente desde el cuadro de mandos mediante temporizador. Quitan-
do un tapon expresamente previsto en la tapa, se puede acceder facilmente al
dispositivo de desblogueo de emergencia, que se activa con la llave especifica,
asignada en el equipamiento base.

3) PARTES PRINCIPALES DEL AUTOMATISMO

Servomotor oleodindmico monobloque (fig.1) constituido por:

M) Motor monofasico de 2 polos protegido mediante disyuntor térmico.

P) Bomba hidraulica de lobulos.

D) Distribuidor con valvulas de regulacion.

PC) Gato - cremallera - pinon.

Componentes asignados en el equipamiento base: llave de desbloqueo y regu-
lacion by-pass - condensador - casquillo acanalado - manual de instrucciones.
ATENCION: El servomotor puede serderecho o izquierdo, observando la cancela
desde el lado interior (sentido de apertura). El servomotor derecho o izquierdo
se puede identificar a través de la posicion del perno de desbloqueo “PST" En la
fig.1, esta representado un servomotor izquierdo.

4) ACCESORIOS
- (aja de cimentacion portante FCS y CPS (predispone al automatismo).
- Brazo de corredera BSC (para montaje fuera del quicio).

ASolo para EE.UU.: los motores destinados a la motorizacion
de cancelas no aprobadas UL no se pueden instalar en puertas de
garajes.

5) DATOS TECNICOS

Alimentacion monofasica 220-230V 50/60Hz(*)

Revoluciones motor 2.800 min
Revoluciones arbol de salida Véase laTabla 1
Potencia absorbida 250 W
Condensador 6,3 pF
Corriente absorbida 1,4 A
Par max. 400 Nm
Presion max. 3 MPa (30 bar)

Viéase laTabla 1
Embrague hidraulico
Llave de desbloqueo

Capacidad bomba
Reaccion al impacto
Maniobra manual

N® mdx. de maniobras en 24 horas 500
Proteccion térmica 160 °C
Condiciones atmosféricas locales de-10°Ca+60°C
Grado de proteccion IP 67
Peso 0perador ... SUB 220N (~22 kg) - SUB G 240N (~24 kg)
Aceite IDROLUX
Dimensiones Vease la fig.2
Presion acustica: LpA<70dbA

(*) Tensiones especiales a peticién,

6) INSTALACION DEL SERVOMOTOR

6.1) Controles preliminares Es preciso controlar:

- Que la estructura de las hojas sea sélida y rigida.

- Que la bisagra superior se encuentre en buen estado y posiblemente sea de
tipo regulable.

- Que sea posible realizar el hoyo para soterrar la caja debajo del quicio, o bien
fuera del quicio en caso de aplicaciones con brazo de corredera.

- Que se hayan instalado los topes de las hojas. Una vez realizados estos con-
troles, habra que arreglar o sustituir las partes eventualmente defectuosas o
desgastadas.

Enlafig.3, estdilustrado un dibujo desarrollado de la instalacion. La fiabilidad y la

seguridad del automatismo dependen directamente del estado de la estructura

de la cancela.

6.2) Predisposicion de la instalacion eléctrica

Hay que predisponer la instalacion eléctrica de la manera indicada en la fig.4,
teniendo encuentalas normas vigentes para lasinstalaciones eléctricas. Es preciso
mantener claramente separadas las conexiones de alimentacion de red de las
conexiones de servicio (fotocélulas, barras sensibles, dispositivos de mando, etc.).
IATENCION! Para la conexion a la red, hay que utilizar cable multipolar de sec-
cion minima 3x1,5mm? y del tipo previsto por las normas vigentes. A titulo
de ejemplo, si el cable se encuentra al aire libre, debe ser al menos igual a
HO7RN-F, mientras que, si se encuentra dentro de un conducto, debe ser al

menos igual a HO5 VV-F con seccién 3x1,5 mm?.

Hay que realizar las conexiones de los dispositivos de mando y de seguridad de
conformidad con las normas para las instalaciones anteriormente citadas. En la
fig.4,estarepresentado el nimerode conexionesy la seccion para conductores con
unalongitud de aproximadamente 100 metros; en caso de longitudes superiores,
se debera calcular la seccion para la carga real del automatismo.

6.3) Componentes principales de un automatismo (Fig.4):

)] Interruptor omnipolar homologado de capacidad adecuada, con una
apertura de contactos de al menos 3,5 mm, provisto de proteccion
contra las sobrecargas y los cortocircuitos y capaz de desconectar el
automatismo de la red. Si no esta presente, hay que instalar antes del
automatismo un interruptor omnipolar homologado con un umbral de
0,03 A.

Qr) Cuadro de mandos y receptor incorporado.

SPL) Tarjeta de precalentamiento para funcionamiento a temperaturas infe-
riores a 5° C (opcional).

S) Selector de llave.

AL) Luz intermitente con antena sintonizada.

M) Operador.

E) Electrocerradura.

Fte) Fotocélulas externas (parte emisor).

Fre) Fotocélulas externas (parte receptor).

Fti) Fotocélulas internas con columnas CF (parte emisor).

Fri) Fotocélulas internas con columnas CF (parte receptor).

T) Transmisor de 1-2-4 canales.

RG58) Cable para antena.

D) Caja de derivacion.

La caja de derivacion (fig. 6) debe colocarse siempre en posicién

elevada respecto al motor. En efecto, al ser el operador estanco, el
sangrado del deposito se produce a través del cable de alimentacion del
servomotor.

6.4) Cementacion de la caja de cimentacion (bajo el quicio)
Debe cementarse en posicion bajo el quicio, considerando que el arbol portante
del servomotor debe resultar perfectamente alineado con el eje de rotacion
de la hoja. Si la cancela dispone de bisagras fijas, hay que quitar la cancela y la
bisagra inferior. Si la hoja es suficientemente alta respecto al suelo y no se puede
apartar, se debera poner una chapeta de soporte entre el suelo y la hoja durante
la instalacion. Si la cancela dispone de bisagras regulables, hay que quitar la
bisagra inferior, aflojar la bisagra superior y desplazar lateralmente la hoja. Si la
cancela es nueva, habra que prever una bisagra superior de tipo regulable. Hay
que realizar lo siguiente:

- Efectuar un hoyo de cimentacion de las dimensiones indicadas en la fig.5.

- Prever un tubo de descarga (fig.6) para el agua pluvial para evitar que ésta se
estanque dentro de la caja de cimentacion. Predisponer el conducto para el
cable de alimentacion hasta la cercana caja de derivacion "D".

- Realizar, en el fondo, una sdlida cimentacion (fig.5). Hay que dejar cuajar el
cemento por todo el tiempo necesario.

- Colocarel actuador dentro de la caja con el eje perfectamente alineado al eje
dela hoja (fig.6). La medida minima entre el pilary el eje del arbol de rotacion
esta representada en la fig.6.

- El borde de la caja debe sobresalir aproximadamente 10 mm del suelo (fig.
6). Colocar la tapa "CE" (fig.3) de la caja y fijar los dngulos de la misma con 2
tornillos.

- Llenar de hormigon la parte restante del hoyo.

6.5) Cementacion de la caja de cimentacion (fuera del quicio)

Instalacion con brazo de corredera (fuera del quicio). Es aconsejable cuando se

quiere evitar la necesidad de desmontar la hoja de la cancela ya existente. En la

fig.7, estd evidenciada el drea “A’, correspondiente a un tridngulo rectangulo de
unos 200 mm de lado, en la que puede yacer el eje del servomotor para permitir
una apertura de la hoja de al menos 90°.

- Elbrazode mando permite unadistanciaentre ejesentre el casquilloacanalado
“B"y el rodillo de deslizamiento “R" de 380 mm como mucho.

- Elcasquillo“B" se debe soldar al brazo de mando con la hoja completamente
cerrada; el rodillo se tiene que insertar en la corredera “S", considerando los
grados de seguridad indicados en la cartulina “CA" (fig.8). Para las versiones
condeceleracion, hay queteneren cuentatambién los grados de deceleracion
(fig.10).

- lacorredera”S"(fig.7) se puede soldar o fijar con tornillos tanto debajo como
al lado de la hoja. La posicion de la corredera debe determinarse marcando,
en la hoja, los puntos donde llega el rodillo de deslizamiento “R"tanto en fase
de cierre como de apertura. Una vez determinada la linea de centro entre los
dos puntos anteriormente marcados, habra que alinear la linea de centro de
la corredera “S" y fijarla solidamente. Si la corredera “S” es mas corta que la
distancia entre los dos puntos marcados en la hoja, este tipo de instalacién no
resulta posible. Hay que tener en cuenta que, mas la corredera”S"se encuentra
cerca del perno de rotacion de la hoja, mayor es la velocidad de la hoja. Una
vez determinada la colocacion del servomotor, se procedera a lacementacion
de la caja de cimentacion, como se describe en el apartado 6.4.

7) CAJA DE CIMENTACION PORTANTE
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Esta disponible la caja de cimentacion portante mod. CPS para SUB y mod. CPS
G para SUB G (fig.2). Una vez instalada la caja portante, la cancela es operativa
incluso sin montar el servomotor, que se puede instalar sucesivamente. En caso
de mantenimiento, este tipo de caja permite quitar el servomotor sin necesidad
de desmontar la hoja de la candela.

En caso de que se utilice la caja de cimentacion portante mod. FCS y CPS y por
lo que se refiere al procedimiento de colocacion, se remite al respectivo manual
de instrucciones.

8) MONTAJE DE LA HOJA

Con el servomotor en la posicién definitiva, hay que realizar lo siguiente,

- Preparar una zapata en “U" (fig.3) en |a cual se encajara la hoja, que después
sera bloqueada en la posicion correcta soldando la placa “PS”

- Colocar el casquillo “B" acanalado en el 4rbol del servomotor.

- Bloguear provisionalmente la zapata a la hoja y montar la hoja en posicion
de cierre completo, colocada sobre el arbol del servomotor y perfectamente
alineada al eje de rotacion.

- Antes de soldar el casquillo “B" a la zapata en “U" realizada, es necesario
encontrar el punto de fijacién correcto. Para determinar este punto, hay que
realizar lo siguiente:

ATENCION: El casquillo "B" no debe soldarse directamente a la hoja ni al arbol

de salida del servomotor.

8.1) Versidn sin deceleracion

- Desbloquear el gato con la llave “CS’, asignada en el equipamiento base, de
la manera indicada en la fig.15.

- Con la ayuda de unas tenazas, girar completamente el érbol de salida en el
sentido de cierre de la cancela por toda su carrera.

- Regularlacartulina”CA"(fig.8), posicionando el punto“M"en correspondencia
de la flecha presente en la fusion.

- Girar el arbol colocando el punto “G” (derecho-dcho. o izquierdo-izg.) en
correspondencia de la flecha.

- Proteger el servomotor contra las proyecciones de metal durante la sucesiva
fase de soldadura.

- Ahoraesposiblesoldarel casquilloalazapata, con la hoja montada en posicion
de cierre y contra el tope. Desmontar la zapata para soldar completamente, a
lo largo de toda su circunferencia, el casquillo "B

- Eventuales pequenos defectos de colocacion en posicién plana de la losa de
cimentacion “P” se pueden corregir con las clavijas de regulacion “GR” (fig.3).

- Colocar el tope de apertura en la posicion deseada; en cualquier caso, el tope
debe mantener una rotacion extra de al menos 5° de seguridad para evitar
que la cremallera interior vaya hasta el final de la carrera.

NOTAS: Los grados de rotacion de las versiones SUB R estan evidenciados en la

fig.9; en el caso de versiones sin deceleracion, hay que considerar los angulos

de deceleracion (25°+25°) como velocidad normal. Para las versiones SUB G,

debe considerarse una rotacion total de 185°. Para aperturas efectivas de 180°, el

margen de seguridad es de 2,5° tanto en fase de cierre como en fase de apertura.

8.2) Version con deceleracion

Para las versiones con deceleracidn, hay que prestar una particular atencién al
determinar el punto de fijacién del casquillo acanalado “B” (fig.3). Se aconseja
utilizar el servomotor de manera simétrica; en lafig.9, estan representados los 130
grados de rotacion total de un servomotor normal, subdivididos en las distintas
fases. A titulo de ejemplo, en la fig.10 estd representado el modo correcto de
funcionamiento de un servomotor que ejecuta una apertura de 90° de la hoja,
o sea: 20°+ 20° de seguridad, 70° de carrera normal y 10°+ 10° de deceleracion.
Para realizar los angulos descritos, hay que utilizar la cartulina “CA" por el lado
“mod. SUB R" (fig.8).

ATENCION: Para aperturas efectivas inferiores a 90°, no es posible obtener la
deceleracion en los dos sentidos. Es necesario decidir, a priori, si se desea tener
la deceleracion en fase de cierre o en fase de apertura, considerando que la de-
celeracion empieza a actuar en los ultimos 25°- 30° de rotacion del arbol, tanto
en fase de apertura como de cierre (fig.11).

Una vez determinado el angulo correcto para la fijacion del casquillo acanalado,
para la fijacion, hay que efectuar lo previsto en el apartado 8 - 8.1.

NOTAS: En las versiones SUB GR, debe considerarse una rotacion total de 185°,
subdivididos de la siguiente manera: 2,57+ 2,5° de seguridad, 25°+ 25° de decele-
racion y 125° de carrera con velocidad normal. Todo ello permite una utilizacion
maxima de 180°.

8.3) Regulacion de la deceleracion (sélo en las versiones R)

Los tornillos de regulacion de |a deceleracion“VR"estan evidenciados en lafig.12
y se regulan con una llave hexagonal de 3 mm. Girando en el sentido de las agujas
del reloj, el movimiento es mas lento, girando en sentido contrario, lo es menos.
Hay que regular la velocidad de deceleracion de manera que la hoja no vaya a
chocar contra los topes.

8.4) Instalacién con brazo de corredera (fuera del quicio)

La instalacién esta representada en la fig.7. El modo de instalacién esta descrito
en el apartado 6.5. Ademas, la base de apoyo del servomotor debe fijarse soli-
damente con tornillos a la base de cimentacion y no Unicamente encajarse en
los cuatro angulares, como en la instalacién bajo el quicio.
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9) TOPES

Es obligatorio el uso de los topes “F” en el suelo (fig.17) tanto de apertura como
de cierre. Los topes deben bloquear la hoja manteniendo una rotacion de carrera
extra de seguridad de al menos 5° (fig.9).

10) DEFASAJE DE LAS HOJAS

En el caso de hojas con superposicion en fase de cierre, el defasaje se requla con
el trimmer expresamente previsto en la central electrénica de mando. El motor
de la hoja que se cierra con retardo debe conectarse a los bornes de la central
identificados por el simbolo “Mr” y representados en el esquema de conexion
de la central.

11) APLICACION DE LA ELECTROCERRADURA

Es necesaria Unicamente en los modelos sin dispositivo de blogueo hidraulico
de cierre (Tabla 1). La electrocerradura mod. EBP (fig.13) esta constituida por un
electroiman de servicio continuo con enganche al suelo. En este dispositivo, la
excitacion permanece durante todo el tiempo de trabajo del motorreductor, per-
mitiendo al diente de enganche “D"llegar levantado al tope de cierre sin oponer
la minima resistencia; esta propiedad permite disminuir la carga de empuje en
fase de cierre, mejorando la seguridad antiaplastamiento.

12) REGULACION DE LA FUERZA DE EMPUIJE (Fig.1)

Se regula mediante dos valvulas marcadas por las palabras “close” y "open’, res-
pectivamente para la regulacion de la fuerza de empuje en fase de cierre y de
apertura. Girando las vélvulas hacia el signo “+, aumenta la fuerza transmitida;
girando las vélvulas hacia el signo "~} disminuye.

Para una buena seguridad antiaplastamiento, la fuerza de empuje debe ser sola-
mente algo superior ala necesaria para moverla hoja tanto en fase de cierre como
de apertura; la fuerza, medida en la parte alta de la hoja, no debe en ningtin caso
superar los limites previstos por las normas nacionales vigentes. El servomotor
carece de fines de carrera eléctricos; por tanto, los motores se apagan cuando se
termina el tiempo de trabajo configurado en la central de mando. Este tiempo de
trabajo debe ser aproximadamente 2-3 segundos superior al momento en que
las hojas encuentran los topes del suelo. Por este motivo y también por motivos
de seguridad, en ningun caso se deben cerrar completamente las valvulas de
los by-pass.

13) APERTURA MANUAL
Enlos casos de emergencia, por ejemplo cuandofalta la energia eléctrica, resulta
necesaria la apertura manual de la cancela.

13.1) Versiones sin dispositivos de bloqueo hidraulicos (electrocerradura)

Al ser estos modelos reversibles, para efectuar la maniobra manual de la cancela
es suficiente con abrir la electrocerradura con la llave correspondiente y empujar
las hojas con una fuerza suficiente para vencer la fuerza regulada con los By-pass
(aproximadamente 15kg/150).Parafacilitar la maniobra, puede ser util activartam-
bién el dispositivo de desbloqueo hidraulicode lamanera descritaa continuacion.

13.2) Versiones con dispositivos de bloqueo hidraulicos (Fig.14)

Hay que realizar lo siguiente:

- Destornillareltapon”T"presenteen latapade cadaservomotor (generalmente
en el lado interior).

- Introducir la llave de desbloqueo, asignada en el equipamiento base, en el
perno de desbloqueo triangular PST y girarla en sentido contrario a las agujas
del reloj, dandole algunas vueltas (fig.15 CS).

- Empujar manualmente la hoja a una velocidad similar a la motorizada.

- Pararestablecerelfuncionamiento motorizado, girarlallave en el sentidodelas
agujas del reloj hasta la completa sujecion, atornillar el tapén de desbloqueo
a la tapa y guardar la llave en un lugar conocido por los usuarios.

NOTAS: para evitar eventuales oxidaciones del dispositivo de desbloqueo, resulta

util llenar con grasa el alojamiento triangular.

14) CONTROL DEL AUTOMATISMO

Antes de hacer definitivamente operativo el automatismo, hay que controlar

escrupulosamente lo siguiente:

- Que todos los componentes estén fijados solidamente.

- Elcorrectofuncionamientode todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas,
barra neumatica, etc.).

- El accionamiento de la maniobra de emergencia.

- Laoperacion de apertura y cierre con los dispositivos de mando aplicados.

- Lalogicaelectronicadefuncionamientonormal (o personalizada) enlacentral
de mando.

15) USO DEL AUTOMATISMO

Debidoaqueelautomatismo se puede accionara distanciamediante radiomando
obotdnde Start, esindispensable controlar frecuentemente la perfectaeficiencia
de todos los dispositivos de seguridad. Ante cualquier anomalia de funciona-
miento, hay que intervenir rapidamente sirviéndose de personal cualificado. Se
recomienda mantener a los nifos fuera del campo de accion del automatismo.

16) ACCIONAMIENTO
La utilizacion del automatismo permite abrir y cerrar la cancela de forma moto-
rizada. El accionamiento puede ser de diversos tipos (manual, con radiomando,
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control de los accesos con tarjeta magnética, etc.), en funcidn de las necesidades
y las caracteristicas de la instalacién. Por lo que se refiere a los distintos sistemas
de accionamiento, se remite a las instrucciones correspondientes. Los usuarios
delautomatismo deben serinstruidos sobre el accionamiento y el uso del mismo.

17) MANTENIMIENTO

Antes de realizar cualquier operacion de mantenimiento en el operador, hay que

cortar el suministro de corriente del sistema.

Es necesario verificar periddicamente si hay pérdidas de aceite. Para restaurar el

nivel de aceite, hay que utilizar absolutamente aceite del mismo tipo (véase la

tabla de datos) y realizar lo siguiente:

a) Quitar el tapon “P” (fig.3).

b) Introducir el aceite prescrito hasta que el nivel del mismo se encuentre a la
altura 1,5 mm del agujero del tapén del aceite.

c) Montarlo de nuevo todo prestando atencion.

ATENCION: Cada dos afnos, hay que sustituir completamente el aceite de

cada servomotor. El aceite debe ser absolutamente del mismo tipo (véase

la tabla de datos).

- Deben verificarse también los dispositivos de seguridad del automatismo.

- En caso de que se produzca cualquier anomalia de funcionamiento que no
pueda resolverse, hay que cortar el suministro de corriente del sistema y
solicitar la intervencion de personal cualificado.

- Silas hojas se mueven a trompicones o se oye un ruido excesivo durante
la maniobra, esto podria ser debido a la presencia de aire en el circuito
hidraulico y, por tanto, seria necesario efectuar la operacion de sangrado.

17.1) Sangrado del aceite

NOTAS: El servomotor se suministra sin aire en el circuito hidraulico. De todas

maneras, siresulta necesariala operacién de sangrado, hay querealizarlosiguiente:

a) Quitar la tapa del servomotor.

b) Dar la orden de apertura y aflojar el tornillo de sangrado (S) de apertura
(figs.19-20) durante el movimiento de la hoja.

c) Hacer salir el aire hasta que aparezca aceite no emulsionado (es aconsejable
vigilar que el aceite que sale de los tornillos de sangrado no vaya a parar a la
caja de cimentacion).

d) Apretar el tornillo de sangrado antes de que el servomotor agote el tiempo

de trabajo.

Dar la orden de cierre y aflojar el tornillo de sangrado de cierre (indentificable

en la fig.20) durante el movimiento de la hoja.

f) Hacer salir el aire hasta que aparezca aceite no emulsionado.

g) Apretar el tornillo de sangrado antes de que el servomotor agote el tiempo
de trabajo.

h) Realizar varias veces esta operacion con los dos tornillos de sangrado.

i) Reponer el nivel del aceite controlando que resulte visible apenas debajo del
tapon "0" (fig.19). Debe utilizarse aceite IDROLUX del mismo tipo.

e

18) RUIDO
El ruido aéreo producido por el motorreductor en condiciones normales de
funcionamiento es constante y no supera los 70 dB (A).

19) DEMOLICION

La eliminacion de los materiales debe hacerse de conformidad con las normas
vigentes. En el caso de demolicion de un automatismo, no existen particulares
peligros o riesgos que deriven del mismo automatismo.

Es oportuno, en caso de recuperacion de los materiales, separarlos por tipos
(partes eléctricas, cobre, aluminio, plastico, etc.).

20) DESMANTELAMIENTO

En caso de que se desmonte el automatismo para, sucesivamente, volver a mon-
tarlo en otro lugar, es necesario:

- Cortar el suministro de corriente y desconectar toda la instalacion eléctrica.
- Sacar el motorreductor de la base de fijacion.

- Desmontar el cuadro de mando, si esta separado, y todos los componentes
de la instalacion.

- Enel caso de que algunos componentes no se puedan desmontar o resulten
estropeados, habra que sustituirlos.

21) FUNCIONAMIENTO ANOMALO. CAUSAS y SOLUCIONES

Ante cualquier anomalia de funcionamiento que no pueda resolverse, es preciso
cortarel suministro de corriente y solicitar laintervencion de personal cualificado
(instalador). Durante el periodo de fuera de servicio, hay que mantener activa-
do el dispositivo de desbloqueo manual para permitir la maniobra manual de
apertura y de cierre.

21.1) La cancela no se abre. El motor no gira

Hay que realizar lo siguiente:

1) Controlar que las fotocélulas o las barras sensibles no estén sucias, estén
alineadasynoesténdetectando ningtin obstaculo. Proceder en consecuencia.

2) Controlar que el equipo electrénico esté regularmente alimentado. Verificar
la integridad de los fusibles.

3) Mediante los leds de diagnostico de |a central (véanse las respectivas instruc-
ciones), controlar si las funciones son correctas. Eventualmente, identificar la
causa del defecto. Silos leds indican que persiste una orden de start, controlar
que no hayaradiomandos, botones de start uotros dispositivos de mando que
mantengan activado (cerrado) el contacto de start.

4) Sila central no funciona, sustituirla. En caso de que las condiciones mencio-
nadas arriba den resultado negativo, sustituir el servomotor.

21.2) La cancela no se abre. El servomotor vibra, pero no se produce el

movimiento

Hay que realizar lo siguiente:

1) El dispositivo de desbloqueo manual esta activado. Es preciso restablecer el

funcionamiento motorizado vy, en el caso de electrocerradura, comprobar si

se abre correctamente con la orden de start.

Controlar que el condensador esté conectado a los bornes de marcha del

motor.

3) Controlarqueel comuindelmotor (hilo celeste) esté conectado correctamente.

4) Cortaryrestablecer el suministro de corriente. La primera orden de start debe

abrir.En el casode que el servomotor cierre, invertir lasrespectivas conexiones

de marcha del servomotor.

Intentarabrirla hojamanualmente. Sila hoja se abre, controlar sihay problemas

mecanicos en la hoja o, eventualmente, regular los By-pass como se describe

en el respectivo punto 12. En caso de que las condiciones mencionadas arriba
den resultado negativo, sustituir el servomotor.
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TABLA 1
Mod. Tipo de bloqueo Capacidad de carga Angulo apertura Longitudo maxima Peso maxima Velocidad
de la bomba I/min (grados) puerta (m) puerta (kg) (grados/seg)

SUBEL electrocerradura 0.4 (VO) 130 3.5 8000N (~800 Kg) 39

SUB bloqueos hidraulicos 0.6(V1) 130 1,8 8000N (~800 Kg) 54

SUBR bloqueos hidraulicos 0.9 (V2) 130 1.8 8000N (~800 Kg) 9

SUBE electrocerradura 0.6 (V1) 130 2,5 8000N (~800 Kg) 54
SUBER electrocerradura 0.9(V2) 130 25 B8000N (~800 Kg) 9

SUBG bloqueos hidraulicos 0.6 (V1) 180 1,8 8000N (~800 Kg) 54

SUB GR bloqueos hidraulicos 0.9 (V2) 180 1.8 8000N (~800 Kg) 9

SUB GE electrocerradura 0.6 (V1) 180 2,5 8000N (~800 Kg) 54

SUB GER | electrocerradura 0.9(V2) 180 25 8000N (~800 Kg) 9
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